Sistema modular transportador de palets XT
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Descripcion del sistema

El transportador XT es un transportador de doble via de
cadena flexible de plastico para transporte de palets. El sis-
tema esté especialmente indicado para sistemas de mon-
taje y ensayo manual y automatico, en los sectores de la
automocion y la electricidad o electrénica. El concepto
modular permite simplificar el disefio y la entrega, asi como
una rapida configuracion y capacidad “Plug and Play” que
mejoran la productividad.

Ejemplos de areas de aplicacion

Operaciones de montaje y ensayo manual y automatico en
las industrias de automocién y de electricidad o electrénica.
Por ejemplo: cajas de cambio, ordenadores, maquinas de
coser, teléfonos maviles, rieles de guia de asientos automo-
trices, gafas, piezas moldeadas por inyeccion, carretes de
pesca, juegos de instrumentos para el automaovil

Concepto modular

Los médulos estandar se pueden dividir en seis grupos:
transportadores, unidades de transferencia, dispositivos de
detencidn, dispositivos de posicionamiento, médulos de

levantar y girar, y soportes. Cada modulo se adapta rapida-

mente y se puede volver a utilizar en el futuro, ademas se
integra con facilidad en la amplia gama de sistemas trans-
portadores de palets de filamento Unico de FlexLink.
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Las cadenas estandar y los sistemas de perfil guia integra- TR

dos de FlexLink permiten la acumulacién en todo el sis-
tema, incluyendo las curvas, asi como la facil integracion de

dispositivos de detencion hacia delante, estaciones de posi-

cionamiento y unidades de transferencia con un minimo de
controles.
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Introduccion (continuacion)

Datos del sistema
» Longitud méaxima del transportador: 25 m
* Velocidad maxima del transportador: 20 m/min

« Dimensiones de palet estandar desde 240 x 240 mm
hasta 640 x 640 mm, incluidas las dimensiones rec-
tangulares

» Peso méaximo del palet: 30 kg (peso del palet 8
kg/transportador 100 mm)

e Peso maximo acumulado: de 250 kg a 5 m/min.

» Carga maxima permitida por eslabon: 0,5 kg
(XT-compacto)

» Carga méaxima permitida por eslaboén: 1,0 kg

El concepto modular

Niveles de ruido tipicos

En condiciones normales se pueden obtener niveles de
ruido por debajo de 65 dB(A) en un sistema transporta-
dor XT, incluidos los dispositivos de transferencia, deten-
cion, etc. Sin embargo, tenga presente que los compo-
nentes neumaticos (valvulas, etc.) afectan mucho al
nivel del ruido si no estan correctamente ensamblados.
También, las valvulas de aceleracion se deben ajustar
correctamente en los dispositivos de transferencia,
detencidn, etc. La siguiente tabla muestra los niveles de
ruido tipicos.

Velocidad m/min. 5 10 15 20 30*

dB(A) 56 58 61 65 70

*Velocidad no estandar

Introduccion

El concepto modular incluye seis grupos de mddulos que
han sido definidos para adecuarse a las distintas deman-
das industriales.

La mayoria de los médulos transportadores se pue-
den conectar con un juego de conexion para formar el
disefio de transportador deseado. Otros médulos, como
el de transferencia o el de funcién de posicionamiento,
se pueden incorporar cuando sea necesario.

Los grupos de modulos son:

» Moédulos transportadores

» Mdbdulos de soporte

* Mdbdulos de transferencia

» Mddulos con funcion de detencion

» Modulos con funcion de posicionamiento
» Mobdulos de levantar y girar

Cada uno de los mddulos viene explicado detallada-
mente mas adelante en esta seccion del catalogo.

Accesorios y piezas de repuesto

También se puede realizar el pedido de accesorios y
piezas de repuesto para los mddulos XT. Estos
productos se encuentran enumerados después de las
descripciones del mddulo. Consultar desde la

pagina 353 hasta la 379.

Proceso de pedido

Cada modulo XT cuenta con su propio codigo de pedido
exclusivo que se encuentra en la descripcién de cada
madulo. Las diferentes opciones disponibles para cada
mddulo aparecen en el cédigo de pedido vy, al realizar el
pedido, se deben especificar todos los parametros.

Es importante saber que al pedir, por ejemplo, un
madulo transportador, no se obtiene automaticamente
un modulo de soporte. Se tiene que pedir por separado.

Configurador de productos

La forma mas sencilla de solicitar los médulos XT es uti-
lizando el configurador online de productos.

Puede encontrar el configurador online en la pagina
web de FlexLink http://www.flexlink.com.

Envio

Los madulos se suelen entregar en cajas planas con una
longitud méaxima de 3 m. Vea la foto de abajo. Los médu-
los transportadores se suministran en secciones de un
maximo de 3 m que resultan muy faciles de montar. En la
seccién de descripcion de los moédulos, se ofrece infor-
macion mas detallada sobre cada uno de ellos. Hay dis-
ponible un manual de montaje que describe cobmo mon-
tar y conectar los mddulos. También hay disponibles
manuales de mantenimiento y piezas de repuesto.
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Descripcion del sistema

Disefio tipico del transportador XT

La siguiente figura muestra el disefio tipico de transpor-
tador, montado mediante la conexion de varios médulos
XT. Observe que los médulos de soporte no aparecen en
esta descripcidn general. Para cada modulo transporta-

dor y de transferencia, se debe pedir un médulo de
soporte por separado, consulte la pagina 343, “Modulos
de soporte XT".

Estacion de trabajo
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Flujo de palets en una pista Excepcion

La caracteristica de una pista es la circulacién continua
de palets, en espera de una operacidn de transferencia
en un flujo paralelo, por ejemplo, una estacion de tra-
bajo. Para minimizar el nivel de ruido y no alterar el palet
mas de lo necesario en una pista, la filosofia de FlexLink
es que de forma predeterminada la mayoria de las fun-
ciones integradas en una pista no estan activadas. La
funcion de detencion sélo se activara si un palet se tiene
que transferir desde o hacia una pista.

Un modulo con funcién de detencién o de posiciona-

miento acoplado directamente a una pista, sera conside-

rado como una estacion de trabajo en serie y la funcion
de detencion de éstas estara, por lo tanto, activada por
defecto, es decir, todos los palets individuales seran
detenidos. Esta filosofia se aplica a todos los moédulos
XT estandar.

€ FlexLink’
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Descripcién general del sistema (continuacion)

Mddulos XT disponibles

A continuacion, se presenta una descripcion general de  Para obtener mas informacion acerca de los modulos,
los diferentes médulos. Los modulos transportadores se  consulte la informacion detallada para cada médulo que
pueden conectar para formar el disefio de transportador ~ encontrard mas adelante en las secciones de este docu-
deseado. Los mddulos de transferencia y posiciona- mento.

miento se pueden incorporar segun sea necesario.
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Definicién de los parametros

Ancho del palet (PW) x longitud del palet (PL) Configuracion del rail de deslizamiento
Ancho del palet y longitud del palet. PL es basicamente  Las siguientes figuras muestran las cuatro opciones dife-
la dimensién del palet en la direccion de movimiento del  rentes de railes de deslizamiento aplicables a los trans-
palet en el flujo principal. En algunos médulos, el paletse  portadores XT.
mueve en sentido “lateral”, por ejemplo, cuando se trans-
fiere de una linea a otra. Consu_lte_las descripciones del  G0: Ninguna guia lateral para palets
maédulo para conocer las descripciones de PL/PW en
cada caso especifico. La siguiente figura muestra un
ejemplo. ) =
= ( =
XTUT S10 2\40><320 =
L \ ]
320~ F
j‘; / —_— | A G2: Guias laterales para palets
i // = ]
XTUL P12 240x320 ... 1 ) I
-] = ( =
/ -L=
XTUL P12 320%240 ... . . -
G4: Ninguna guia lateral para palets, proteccién de la
- - cadena de retorno
Longitud (L1, L2y L3) =1
La Iongitud de cada seccidn gel transportador tal y como g 3 ,)) e 8
la define cada modelo de médulo. \(
Longitud (A)
La longitud A es la distancia entre los dos perfiles interio-
res (bordes exteriores). G6: Guias laterales para palets, proteccién de la cadena
de retorno
Altura (H1)
H1 es equivalente a la altura de la cadena. =
£ i £3
Altura (H2) \(
H2 es equivalente a la altura de la cadena de un segundo L‘:l
transportador inferior, si corresponde.
Estandar/Conductor (AS) Velocidad de motor (V)
« Version estandar (AS0) Equivalente a la velocidad de la cadena del transporta-
» o dor en m/min.
e Versién conductora (AS2). Consulte “Electricidad
estatica” on pagina 339.
» \Version disipadora (AS3). Sélo para XT compacto.
€ FlexLink’ Definicién de los parametros 335

PO
cC
X45
XS
X65
X65P
X85
X85P
XH
XK
XKP
X180
X300
GR
CS
WL
WK
XC
XF
XD
ELV
CTL
FST
TR
APX

IDX



Definicion de parametros (continuacion)

Tipo de motor (MT)

La unidad del motor se puede montar en:

e Ellado izquierdo del transportador

» Ellado derecho del transportador

» Debajo del transportador (montaje intermedio)

Izquierda/Derecha se refiere al posicionamiento del
motor en relacion con la direccién de desplazamiento de
la cadena. Consulte la figura.

m D h
]" 43; erecha
—> —>
Izquierda ]T

Motor europeo/americano (Hz)
Frecuencia de funcionamiento del motor:
e Europeo, 50 Hz

* Americano, 60 Hz.

Informacion general

Detencion de cola (Q)

La detencion de cola se utiliza para formar colas
* Detencién de cola Q01

* Sin detencién de cola Q00

Amortiguacidn de palets (D)

Este parametro determina si se necesita un tope con o
sin amortiguacion.

» Sin amortiguacion del palet, cola méax. 200 kg (D0O0)

« Amortiguacion maxima del palet, cola max. 35 kg
(D01)

« Amortiguacion maxima del palet, cola max. 100 kg
(D02).

Funcioén (F)

« Eluso de F depende del médulo. Se usa actualmente
con modulos de soporte XTUF y modulos XTUL P11
Ay XTUL P12.

Control eléctrico (E)
Opciones: E00—E02

e Sin sensores

e Con sensores PNP
* Con sensores NPN

Utilizado actualmente con médulos XTUL P12y
XTUR P11. Consulte las descripciones de los modulos
para conocer los detalles.

Mddulos de soporte

Tenga en cuenta que los transportadores y las unidades de
transferencia no se entregan con médulos de soporte. Se
deben pedir por separado (consulte la pagina 343).

Estandar o conductor

Los transportadores y dispositivos de transferencia se
entregan en modelos estandar y conductor, consulte la sec-
cién “Informacion de pedidos”. Consulte también “Electrici-
dad estatica” en la pagina 339.

Observacién acerca del consumo de energia

Como la friccibn es maxima en las curvas, mantenga las
secciones del transportador que se encuentran separa-
das de la unidad de traccién por curvas tan cortas como
sea posible para minimizar el consumo de energia.

Componentes y accesorios

Para obtener informacién detallada de los componentes,
consulte la pagina 353— 378.

Distancia minima de separacion

Cuando dos transportadores coinciden de terminal a termi-
nal, deben estar separados por una distancia minima. Con-
sulte la figura. Las dimensiones que se muestran en el
esquema del producto (L1/L/...) incluyen esta distancia.

L

XT “estandar”

XT compacto

Carga maxima que pueden soportar los transportadores

Consulte el software “Calculo de la tension de la cadena” y
“Informacion técnica” on pagina 338.

Més informacion

Para ver un diagrama de flujo légico o diagrama neumatico,
consulte el documento que aparece por separado Diagra-
mas de flujo l6gico T.
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Informacién general (continuacion)

Dimensiones generales
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* Longitud minima de la seccion del perfil del transportador.

Nota

El acoplamiento de un modulo de soporte suele requerir un
espacio superior a 180 mm en esta seccion.

Cerca de una unidad de traccion** o una unidad de reenvio
terminal** (Fig. A), o una curva anti-friccion*** (Fig. B), las
ranuras en T estan ocupadas por las regletas de conexion.

{~208+(CCl2)~|  [-225HCCI2)

€ FlexLink’ Informacion general

337

PO

cC

X45

XS

X65

X65P

X85

X85P

XH

XK

XKP

X180

X300

GR

CS

WK

XC

XF

XD

ELV

CTL

FST

TR

APX

IDX



Informacion técnica

Célculo de la tension de la cadena
Limite de tensién de la cadena, transportador XT

Consulte los diagramas 1y 2. Consulte también el soft-
ware de célculo de la tension de la cadena.

(ASO= cadena estandar; AS1 = cadena ISD;
AS2 = cadena conductora)

Tension

N
1800

1600
1400
Tipo de motor
1200 H+ASO
Tipo de motor
H+ AS2
1000
Motor estandar +
ASO, AS2
800
? Longitud del
0 5 10 15 20 25 m transportador

Diagrama 1. Tension maxima de cadena frente a
longitud de transportador

Limite de tensién de la cadena por via

Transportador XT

Tipo de cadena ASO AS1 AS2
Fmax (N) 900 450 750
Transportador XT compacto

Tipo de cadena ASO AS1 AS2
Fmax (N) 180 180 180

(ASO= cadena estandar; AS1 = cadena ISD;
AS2 = cadena conductora)

Y ]| — )
Via 2

Y 1] — )

Via 1l

Datos técnicos
Unidades de traccion

Unidad de traccion Fuerza maxima de traccion, N
Unidad de traccion terminal 1.250

Unidad de traccion terminal, tipo  1.800

H

Unidad de traccion catenaria 1.250

Cadenas, especificaciones generales

Tension
N
1800
1600
1400
Tipo de motor
H+ ASO
1200
Tipo de motor
H+ AS2
1000
Motor estandar +
ASO, AS2
800
S Velocidad del
1 tad
0 5 10 15 20 m/min ooporader

Diagrama 2. Tensién maxima de cadena frente a
velocidad de transportador

Limite de tension de la cadena, transportador XT
compacto

Utilice el software de calculo de la cadena.
Motor de 50 Hz

Parametro XT XT compacto
Peso (cadena plana) kg/m 0,62 0,28
Resistencia a la traccién a 20 °C 900 180

450 (1SD) 180 (ISD)

750 (conductor) 180 (conductor)
Dureza Hgg 120 120

Absorcion de agua24ha20°C 0,2% 0,2%

Resistencia y dilatacion de la cadena en funcion de la
temperatura

Temperatura °C 20 O

Factor de fuerza de 1,2 1.1
traccion

20 40 60 80 100 120
10 09 08 06 05 0,3

Dilatacion lineal % -04 -02 0 02 05 08 10 1.3

Friccion entre la cadena y el rail de deslizamiento

XTCR 25 U/ XTCR 3 UB
(UHMW-PE, blanco)........ccccccceevvevvinvinvennnnnn. 0,15-0,3

Normalmente, el coeficiente de friccibn mas bajo se pro-
duce en el arranque de un transportador nuevo. Incre-

mentara conforme se desgasten las superficies de con-
tacto. Los lubricantes reduciran el coeficiente de friccion.

Velocidad (m/min) V05 V10 V15 V20

Fmax (N) 360 350 220 190

Motor de 60 Hz

Velocidad (m/min) V06 V12 V18

Fmax (N) 360 280 170
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Informacion técnica (continuacion)

Friccién entre la cadena y el palet

En la mayoria de los casos, el coeficiente de friccion del
contacto entre la cadena plana y el palet se encuentra
entre 0,1y 0,35.

Limites de temperatura

Un transportador puede operar continuamente a tempe-
raturas ambientales que van de —20 °C a +60 °C. Se
pueden tolerar temperaturas de hasta +100 °C por perio-
dos cortos (limpieza, enjuague).

Longitud maxima del transportador

La longitud maxima de un transportador depende de la
tension de la cadena, la velocidad y la capacidad de la
unidad de traccion.

Es importante calcular y comparar la tension maxima
de la cadenay la capacidad de la unidad de traccion en
las siguientes situaciones:

» Cargas grandes

» Acumulacion

» Alta velocidad

» Transportador de gran longitud

* Arranques y paradas frecuentes (elevado factor de
servicio).

Electricidad estatica

Todos los materiales de plastico estandar utilizados por
los transportadores tienen baja conductividad eléctrica.
Esto significa que se puede generar electricidad estatica
en el transportador. Si la cadena se desliza sobre railes
de deslizamiento de plastico, no existe ninguna via de
descarga inherente para la electricidad estatica.

Cuando un transportador trabaja en condiciones nor-
males de funcionamiento pero sin palets, se puede medir
la siguiente carga estatica:

En la unidad de traccion..................... 2000-2500 V
En la unidad de reenvié terminal ....... 400-500 V
En la curva anti-friccion...................... 400-500 V
En una seccion recta.........ccoeevvvvenenene. 300-400 V

Un palet que se desplace sobre el transportador puede
originar cargas estéticas. El peor de los casos se pro-
duce con palets acumulados. La descarga se suele pro-
ducir normalmente cuando los palets se transfieren
hacia o desde un transportador. Para aplicaciones en las
gue pueda influir la electricidad estatica cabe adoptar
diversas medidas, con objeto de reducir el riesgo de car-
gas estéticas excesivas.

1 Asegurese de que la humedad relativa sea, como
minimo, del 40%.

2 Instale escobillas anti-estaticas inmediatamente
antes de los puntos sensibles del transportador.

Componentes para entornos sensibles a la electricidad
estatica

Algunas de las cadenas y los railes de deslizamiento de
FlexLink pueden solicitarse en versiones con contenido
de carbono. El material con contenido en carbono tiene
una elevada conductividad.

Pdngase en contacto con su representante de
FlexLink Systems para recibir informacion adicional.

€ FlexLink’ Informacion técnica
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Maodulo transportador XT compacto

Maodulos transportadores XT (continuacion)

Médulo transportador S11 compacto

Transportador recto, compacto

( f |
. e . s 11 va'—3%

L=(L1-9)+3

240<1L1<3020——=

Médulo transportador recto, com-
pacto XTUC S11 ...

Los productos XT compactos utilizan motores estandar
monofésicos de 240 V 50 Hz 0 115 V 60 Hz. Para su
uso como unidad independiente, como eslabén per-
pendicular entre dos médulos transportadores XT o en
linea con otro médulo transportador. El funcionamiento
reversible es posible. El médulo se suministra total-
mente montado.

Configuracion: consulte la pagina 342.

Los mddulos de la serie compacta utilizan un tipo dife-
rente de perfil de transportador y cadena en compara-
cion con los demés médulos. El tipo XTUC S11 ... es el
unico moédulo transportador compacto independiente,
pero los transportadores compactos se utilizan en los
médulos de transferencia.

Maodulos transportadores XT

Madulo transportador S51

Transportador recto

[ ——— —g
= - f 0 g o |
PW. # o E’\?\}—30
e P = |
860 < L1 < 25 000
Mddulo transportador recto XTUC S51 ...

Para utilizar como unidad independiente, en linea con o

perpendicular a otro médulo. El funcionamiento reversi-

ble no es posible.
Configuracion: consulte la pagina 342.

Médulo transportador J51/J52

Transportador J

—# (L1+1.2) <25 000 "
L1, L2 > (1456+PW)/2

XTUC J51 XTUC J52
Médulo transportador tipo J51 XTUC J51 ...
Médulo transportador tipo J52 XTUC J52 ...

Para utilizar como unidad independiente, en linea con o
perpendicular a otro médulo. El funcionamiento reversi-
ble no es posible.

Configuracion: consulte la pagina 342.

Mdodulo transportador L51/L52

Transportador L

(L1+L2) < 25 000

L1 L1, L2 > (1456+PW)/2 L1
XTUC L51 XTUC L52

Médulo transportador tipo L51 XTUC L51 ...

Médulo transportador tipo L52 XTUC L52 ...

Para utilizar como unidad independiente, en linea con o
perpendicular a otro modulo. El funcionamiento reversi-
ble no es posible.

Configuracion: consulte la pagina 342.
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Maodulos transportadores XT (continuacion) PO
Madulo transportador Q51/Q52 Mddulo transportador 251/252 cC
Transportador Q Transportador Z X45
L1 c-c: PW-30 c-c: PW-30
L1+L2+L3 < 25 000
+L2+ [ XS
ﬂ( XTUC Z51 XTUC zZ52 X65
XTUC Q31 3 L3 X65P
L1, L3 > (1456+PW)/2
PL<480: L2 > 606+PW
(1456+PW)/2 < L1 < L2 — (1456+PW)/2 PLEEE 22 NelBP A ) X85
1456+PW < L2 < 6000 -
X85P
7/ o [ XH
XTUC Q52 ‘ XK
L2—-
Mddulo transportador tipo Z51 XTUC Z51 ... XKP
Médulo transportador t!po Q51 XTUC Q51 ... Mddulo transportador tipo 252 XTUC Z52 ...
Médulo transportador tipo Q52 XTUC Q52 ... Para utilizar como unidad independiente, en lineacono x180

Este tipo de médulo utiliza una unidad de traccién cate-
naria, lo que significa que la cadena se desplaza Unica-
mente por el lado superior.

Para su uso como unidad independiente o médulo de
transferencia para otro modulo. El funcionamiento
reversible no es posible.

Configuracion; consulte la pagina 342.

Madulo transportador U51/U52

Transportador U

L3 L3
L1+L2+L3 <25 000
PL<480: L2 > 606+PW
L2 PL>480:12 > 166+PW+PL L2
XTUC U51 XTUC U52
Médulo transportador tipo U51 XTUC U51 ...
Médulo transportador tipo U52 XTUC U52 ...

Para utilizar como unidad independiente, en linea con o
perpendicular a otro médulo. El funcionamiento reversi-
ble no es posible.

Configuracion: consulte la pagina 342.

perpendicular a otro médulo. El funcionamiento reversi-
ble no es posible.

Configuracion: consulte la pagina 342. X300
. GR
Maodulo transportador F51/F52
Transportador F CsS

L1+L2+L3 < 25 000

L1, L3 > (1456+PW)/2
PL<480: L2 > 606+PW E
PL>480: L2 > 166+PW+PL

WK
Ml H‘ XC
c-c: PW-30 <;>/ XF
[
L1 L1 XD
XTUC F51 XTUC F52
_ ELV
Médulo transportador tipo F51 XTUC F51 ...
Médulo transportador tipo F52 XTUC F52 ... CTL

Para utilizar como unidad independiente, en linea con o
perpendicular a otro moédulo. El funcionamiento reversi-

ble no es posible. ST
Configuracion: consulte la pagina 342.

TR
APX

IDX
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Ejemplos de configuracion de médulo transportador

Pardametro  |Anchodel | Longitudes | Estandar/ |Configuraciéndel Velocidad de motor (m/min) Tipo de motor Motor
palet x (mm) Conductor/ rail de 50 Hz/60 Hz
Longitud Disipador deslizamiento
del palet
(mm)
PWxPL | L1-L2-L3 AS G \% MT Hz
Opciones 240%240 |Dimensiones *V20 no disponible para MT=HM
240%320 |: consulte los ** V0O sin motor de traccién y barra de torsién o
320%240 | esquemas S |2 kS
320x320 | del médulo g[8 4]
320x400 S | 2|5 g.
400%320 s |2 |8 N 'g o |5 ~
400x400 e S B s 183 GE) = T
400x480 s (2 |2 S2IEzS B
400x640 2 18 |2 TSIz |E B |o
480x400 s |5 |s S 1% |€ |0 |o S
L e e o (@ | o
4804640 50 Hz 60 Hz s3I E|E |5
640480 -l Pl P : L658s2lE |&
640%640 alnlnlolnlsle818I2ISIRIEIZIYIC IS IRIZEIS S lag |4
< < | (O [0 [0 O >[5 [> > [> (> [>>[> > >4l S [T |(u <
XTUC S11 PW L1 AS G Vv MT Hz
XTUC S11 240 1834 AS G2 -—- V1 --- - - M |- [E1
0
XTUC S51 PW L1 AS G \% MT Hz
XTUC S51 240 12350 AS |--- |GO VO - - L Al
2 6
XTUC J51/J52 | PWxPL L1-L2 AS G Vv MT Hz
XTUC L51/L52
XTUC J51 240%240 |2350-4750 AS |- G4 V1 |--- - HM Al
2 0
XTUC PWxPL L1-L2 AS G Vv MT Hz
Q51/Q52
XTUC Q52 400%x480 (900-3000 |AS G2 |- |- V1 L - |- [E1
0 0
XTUC U51/U52| PWxPL | L1-L2-L3 AS G V MT Hz
XTUC Z51/252
XTUC F51/F52
XTUC U51 240%x320 |1200-1350- |AS --- G2 VO - - HM|E1
1550 0 0

Parametros: consulta la pagina 335.

342 Ejemplos de configuracién de médulo transportador @ FlexLink’



Maodulos de soporte XT

Médulos de soporte SO1A/S02A/S03A/S04

Madulo de soporte para mddulo transportador simple

—, P1=XT Compact
e

H1 500 < H1 < 1500

Y

a b

Médulo de soporte

F—PW-51—

\

L=

H1-193

90+35 , \:.

XTUF SO1A ...

Incluye bridas para los perfiles y bridas de anclaje

XCFA 170 S.

Maodulo de soporte para dos moédulos transportadores

paralelos

T P1=XT Compact 5=

T P2=XT Compact

f 0N

<

Médulo de soporte para médulos transportadores en

dos niveles

/

|

PW+146
PW+43

[ PW-30—]

o
o

PW+58

Médulo de soporte

Incluye bridas para los perfiles y bridas de anclaje

XCFA 170 S.

532 < H1 < 1500
332 < H2 < H1-200

XTUF SO3A ...

Mddulo de soporte para curvas anti-friccion

103 s R ——— s > ]
! 162
EF] ; 0]
% N T
45 < A < 2958-2xPW 8
PW-+43 PW-+43 Vi
~——PW-30 ——| ~——PW-30 —| 44— - H1 £ H1-252
P1=XT P AL P2=XT AL VI
% YA Y S
1(33 N L ® 0
! { ] i
90+35
H1 500 < H1 < 1500 H1-193 \\=I
Médulo de soporte XTUF S04 ...
Incluye bridas para los perfiles y bridas de anclaje
o q | b XCFA 170 S.
A N Nota.
T e JI0\ N | . |
Se utilizan dos tipos de bridas para los perfiles en los
2xPW+A-36 maodulos: tipo 5052899 para XT estandar y tipo 5052621
Médulo de soporte XTUF S02A para XT compacto. Las bridas también se encuentran
_ i i ) disponibles por separado. Consulte pagina 365.
Incluye bridas para los perfiles y bridas de anclaje
XCFA 170 S.
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Maodulos de soporte XT (continuacion)

Distancia A Informacién de pedidos

Si dos modulos transportadores paralelos se encuentran
unidos por una curva anti-friccion, la distancia entre los
transportadores es fija. En este caso, la “distancia A" en
el cédigo de designacién es siempre 251 mm. Consulte
la figura.

Consulte los ejemplos de configuracién mas abajo. El
parametro F se utiliza para asegurarse de que el médulo
de soporte se entrega con las bridas para los perfiles
correctas. Indica el tipo de transportador XT compatible
con el médulo (XT, XT compacto o una combinacién de
ambos).

e Tipo de soporte (F)

(Definiciones de P1y P2: vea las figuras en la

La distancia A en la curva .
I ! Uty pagina 343).

anti-friccion es siempre

L T Tipo XTUF..  F P1 P2
SO01A 01 XT -
02 XT compacto —
S02A 01 XT XT
Entrega 02 XT compacto XT compacto
El médulo se entrega completamente montado, inclu- 03 XT XT compacto
yendo las bridas para los perfiles, los pies y las tuercasy ~ [S03A 01 XT XT
tornillos necesarios para conectarse a un transportador 02 XT compacto XT compacto
XT o XT compacto. No se incluyen las fijaciones para 03 XT XT compacto
conectar los mdédulos de soporte al suelo. Consulte tam-
bién la pagina 332, “El concepto modular/Envio”. 04 XT compacto XT

Uso de la aplicacion

La distancia recomendada entre dos médulos de soporte
es de 2 m como maximo.

XT XT Compact
f  — =

103 f—— 103
V

7]

=

Ejemplos de configuracion de médulo de soporte

Parametro | Ancho del Distancia Altura 1 Altura 2 Tipo de soporte
palet (mm) (mm) (mm) (mm)
PW A H1 H2 F
Opciones 240 Dimensiones: consulte los esquemas del | Descripciones del
320 maodulo. parametro,
400 consulte la tabla
480 anterior
640 = o [0 [&
o o o o
L | |@ |
XTUF S01 A PW H1 F
XTUF SO01 A |240 1225 01 | | |
XTUF S02 A PW A H1 F
XTUF S02 A |240 95 1375 |02 | |
XTUF S03 A PW H1 H2 F
XTUF S03 A | 240 850 550 |02 | |
XTUF S04 H1
XTUF S04 |--- 1250 | | |

Parametros: consulta la pagina 335.
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Modulos de transferencia XT

Moédulo de transferencia S10 A

Mddulo de transferencia S — de principal a cruzado
D = D00

.
= e

+ ————— _
=2
<—PL—>I l

Modulo de transferencia S10

Para transferir palets/productos desde un transporta-
dor.

Carga util de elevacion maxima: 30 kg a 6 bares.
Configuracion: consulte la pagina 348.

Moédulo de transferencia S11 A

Modulo de transferencia S — de cruzado a principal
terminal

D = D00 J

—
sl s 21

XTUT S10 A ...

Médulo de transferencia S12 A

Mddulo de transferencia S — de cruzado a principal
intermedio

D = D00 l

i
H 00 2=
(1 O

- P | —

D = DO1 l

i

e =
OO

Maodulo de transferencia S12

XTUT S12 A ...

Para recibir palets/productos en un transportador con
trafico en direccién contraria.

Carga util de elevacion maxima: 30 kg a 6 bares.
Configuracion: consulte la pagina 348.

Motor

Las unidades de transferencia se entregan con un motor

de 15 m/min (E1) o 18 m/min (Al).

En la entrega se incluye:

+ Unaunidad de transferencia neumatica, incluidos los

sensores de proximidad necesarios.

« Elequipo de montaje necesario para el acoplamiento

a un transportador XT o XT compacto.

il < El nimero necesario de topes, amortiguadores y
soportes de sensor segln las opciones selecciona-
D = DO1 J das.
F:\
RS 1)
——PL ﬁ
Modulo de transferencia S11 XTUT S11 A ...
Para recibir palets/productos en un transportador sin
trafico en direccion contraria.
Carga util de elevacion maxima: 30 kg a 6 bares.
Configuracion: consulte la pagina 348.
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Modulos de transferencia XT (continuacion)

Mddulo de transferencia R11 A Médulo de transferencia R12 A
Mddulo de transferencia R — de cruzado a principal Mddulo de transferencia R — de cruzado a principal
terminal intermedio

D=D00 [ [] [P D=D00 [} [] [=P=
= } ]
& bl [+ =& L= |3

?(45 mm/es* mm) l A (45 mm/es* mm) l B
R UE A=l (] D *PW 240 mm: A=45 mm
D=D01 U U [~ PL-> D=D01 U U - P
A
= Delbo=| |7 =& b= | |3
{ | !
A (45 mm/65* mm) 5 l A@s mm/est mm) l g
'Sl o= =
D ﬁ *PW 240 mm: A=45 mm D [ﬁ D *PW 240 mm: A=45 mm
Modulo de transferencia R11 XTUT R11A ... Modulo de transferencia R12 XTUT R12 A ...
Para transferir palets/productos desde un transporta- Para transferir palets/productos desde un transporta-
dor a un transportador paralelo sin trafico en direccion dor a un transportador paralelo con trafico en direccion
contraria. contraria.
Carga util de elevacion maxima: 30 kg a 6 bares. Carga Util de elevacion maxima: 30 kg a 6 bares.
Configuracion: consulte la pagina 348. Configuracion: consulte la pagina 348.
Motor

Las unidades de transferencia se entregan con un motor
de 15 m/min (E1) o 18 m/min (Al).
En la entrega se incluye:

» Dos unidades de transferencia neumatica incluyendo
los sensores de proximidad necesarios.

» Elequipo de montaje necesario para el acoplamiento
a un transportador XT o XT compacto.

e 2 juegos de rodillos, distancia A.

» El ndmero necesario de topes, amortiguadores y
soportes de sensor segun las opciones selecciona-
das.
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Modulos de transferencia XT (continuacion)

Mddulo de transferencia M11 A
Maddulo de transferencia M — de cruzado a principal
terminal
D=D00

~PL>

U ‘
- @@ ‘”ﬂﬁ[l‘ - ik

D=D01

[P [

O O ‘
— o oAb W

T B 701 N
240 < L1 <3020 $ e )
l S B 7
Moédulo de transferencia M11 XTUT M11 A ...

Para transferir palets/productos desde el transportador
principal hasta un transportador paralelo por medio de
un transportador XT compacto, sin trafico en direccién
contraria.

Carga (til de elevacion maxima: 30 kg a 6 bares.

Si L1 <210 + PW no es posible utilizar la detencién de
acumulacion en el transportador longitudinal, es decir,
s6lo es posible Q=Q00

Configuracion; consulte la pagina 348.

Motor

Las unidades de transferencia se entregan con un motor
de 15 m/min (E1) o 18 m/min (A1)

En la entrega se incluye:

» Dos unidades de transferencia neumatica incluyendo
los sensores de proximidad necesarios.

» Un transportador XT compacto, longitud L1, con bri-
das de montaje.

» Elequipo de montaje necesario para el acoplamiento
a un transportador XT o XT compacto.

e El nlmero necesario de topes, amortiguadores y
soportes de sensor segln las opciones selecciona-
das.

Médulo de transferencia M12 A

Mddulo de transferencia M — de cruzado a principal
intermedio

D=D00

~PL>]

OO

240 <11 <3020 l

——lUel] &7
OO

D=D01

Pl

0 O ‘
~ o [ledl=— W

T -7 Q=Q1 N
240 < L1 <3020 l

)

\ =

N B

——

— L) &=
Of0

Modulo de transferencia M12

XTUT M12 A ...
Para transferir palets/productos de un transportador a

otro transportador paralelo, mediante un transportador

XT compacto, con trafico en direccion contraria.
Carga Util de elevacion maxima: 30 kg a 6 bares.

SiL1 <210+ PW no es posible utilizar la detencion de

acumulacion en el transportador longitudinal, es decir,
s6lo es posible Q=Q00
Configuracion: consulte la pagina 348.
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Ejemplos de configuracion de médulo de transferencia

Parametro | Ancho del |Longitudes Estandar/ Velocidad de motor (m/min) =a
2]
palet x (mm) Conductor/ 0 c 2
Longitud del Disipador = <
palet ZE=4 3
(mm) . £5 S
E S g S S
~ =] Q
o £ £ g
o 3 ag £
g o |88 2a S
k%) o o0 TS £
a F |=E Fs <
PWxPL L1 A AS \% MT Hz Q D
Opciones 240%240 Dimensiones: *Transportador XT compacto velocidad V10 2
240%320 consulte los 0
320x240 | esquemas del «
320x320 médulo &
320x400 % E
400x320 © o =
400x400 5 |8 o T g < |& |8
400%480 % 2 S ;’ET b b= 8 § \g
400x640 g |B £ 8l I8 2 I8
480%400 2 8 50 Hz 60 Hz 5 5 S % = £ g
480x480 s |s £ g |8 |8 |2 |8 |2
480%x640 s | L 1212 |° |8 |8 |
640x480 g |2 SISEG |86 |S
640640 2 @ 15 s |2 lg s g |2 ELEERELERLE
< |« 8§ 5 5§ 88 [ 8 |s W|dle |l |8 |8
XTUT S10 A PWxPL AS \Y MT Hz D
XTUT S11 A
XTUT S12 A
XTUT S11 A |240x320 - |ASO | | |v15 | | | | M [El1 | | D00 |
XTUT R11 A PWxPL A AS \% MT Hz D
XTUT R12 A
XTUT R11 A [240x320 |- 45 |ASO | | | | | | |V18 M |A1 | |D01
XTUT M11 A PWxPL L1 A AS \% MT Hz Q D
XTUT M12 A
XTUT M11 A [240%x320 1350 45 |ASO | |v1o* | | | | | M |E1 | Q00 | |001

Parametros: consulta la pagina 335.
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Madulos de funcion XT PO

Madulo con funcion de posicionamiento P11 a FOO Madulo con funcion de posicionamiento P11 A FO1 cC
Madulo de funcidn de posicionamiento (opcién FO0) Mddulo de funcién de posicionamiento (opcion FO1) X45
________________@____'Q'_'_' Le] [oJDE XS

— —
Of BR (o] Bf el [o] | X®S
D = D00 oT 7T D = D00 X65P
X85
—_— _'_&Iﬁ'_'j_'_' — _._._-_|_@;>|_ _-_._@.mq];_—_ﬂn X85P
XH
-] o [o] LK el [o]
——————— . RS XK
D = D01 D= D01
XKP
e s B s B s e e X180
o] (o] o = L] (e
—— " [g X300
= oE 7 [o] CLo o
e, '_D'__'_Dgz'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'_ﬁ'_'_ﬁ_'_'_" GR
D = D02 -
Médulo de funciéon de posi- Médulo de funcién de posicio- CS
cionamiento XTUL P11 A ...FOO namiento XTUL P11 A ...FO1
Detiene y localiza un palet a la vez en un transportador Detiene y localiza un palet a la vez en un transportador
con una frecuencia de repeticion en las direcciones x e con una frecuencia de repeticion en las direcciones x e
y de 0,05 mm. y de 0,05 mm. WL
Dos unidades de elevacion diagonal con pasadores Cuatro unidades de elevacion: dos unidades de eleva-
guia. Solo para PW o PL <400 mm cion diagonal con pasadores guia y dos sin pasadores
Configuracion: consulte la pagina 352. guia. WK
Configuracioén: consulte la pagina 352.
XC
En la entrega se incluye:
« Una estacién de posicionamiento, incluyendo valvu- XF
las de mariposa sin retorno.
» El niimero necesario de topes y soportes de sensor, XD
seguln la opcioén seleccionada.
» Elequipo de montaje necesario para el acoplamiento ELV
a un transportador XT o XT compacto.
CTL
FST
TR
APX
IDX
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Modulos de funcion XT (continuacion)

Moédulo de funcion de detencion P11

Funcidn de detencién

Eo]
_>
D@ D@
D = D00
= o
_»
o 1
D = D01
B =3
— §
[ﬁ o
D = D02
Funcién de detencién XTUS P11 ...

Detiene los palets de uno en uno a lo largo de la linea
del transportador con una repetibilidad de +1 mm. Las
unidades de detencién se pueden montar en el lado
opuesto del perfil para facilitar la detencion del palet en
el extremo delantero del palet.

Configuracion: consulte la pagina 352.

En la entrega se incluye:

» Elndmero necesario de topes y soportes de sensor,
segln la opciodn seleccionada.

» Elequipo de montaje necesario para el acoplamiento
a un transportador XT o XT compacto.

Médulo de funcién de levantar y posicionar XTUL P12

La funcion de levantar y posicionar se utiliza cuando se
requiere posicionar un producto a una altura especifica
antes del funcionamiento de la maquina. El dispositivo

se puede montar de tres maneras (opciones FO0—F02).

A B
—| ~— 50
o o
o oo o |FL_B
_=m 3| R S—
(<] o
PL

Mdbdulo de levantar y posicionar (opcién FOO)
PL—20 |

Pasador de

475

Ajuste de altura

181~

45

H4e‘:5\>
Lot

46,5;}_; oy 115
T i
M8 (4x)

— 140 —

Mddulo de levantar y posi-

cionar XTUL P12 ... FOO ...

Opcion F=00: El médulo se encuentra acoplado a la
superficie horizontal.
Configuracion: consulte la pagina 352.
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Madulos de funcion XT — Médulo de funcion de levantar y posicionar XTUL P12 (continuacion) pg

Mddulo de levantar y posicionar (opcién FO1)
PW-95

|
I
;
|
| ~482
|
|
|
|
|
|
|

Ol I

Médulo de levantar y
posicionar

Otras dimensiones: consulte XTUL P12 ... FOO ...
Configuracion; consulte la pagina 352.

Modulo de levantar y posicionar (opcién F02)
PW-95

th 7
T

A\
) | N
T

@p
®p

A\

~482

500 < H1 < 1500

=/ s
Médulo de levantar y
posicionar XTUL P12 ... FO2 ...

Opcion F= 02: El médulo esta acoplado al bastidor de
soporte.

Otras dimensiones: consulte XTUL P12 ... FOO ...
Configuracion: consulte la pagina 352.

XTUL P12 ... FO1 ...
Opcion F=01: El médulo esta acoplado al transportador.

Entrega

« Un modulo de levantar y posicionar, incluyendo val-
vulas de mariposa sin retorno.

< El nimero necesario de topes y soportes de sensor,
segun la opcion seleccionada.

< El equipo de montaje necesario para acoplarse a un

transportador XT o XT compacto, dependiendo de la

opcion FO1 o FO2.

Mddulo de funcién de levantar y girar XTUR P11
El moédulo de levantar y girar puede rotar el palet 180°.

Puede resultar de utilidad en sistemas con una combina-

cion de curvas y transferencias, o en un proceso en el
cual se requiere girar el palet antes del funcionamiento
de la maquina.

A B
— ] o
o D’?/ 77777777777 ‘Q‘ tﬁ o|
PW — >
=R ° N P A
(<] o]
PL 110 —
Nota

Para proteger a los transelntes de riesgos de lesiones,
la unidad debe estar cubierta.

Entrega

« Una estacién de levantar y girar, incluidas las valvu-
las de mariposa sin retorno

« El nimero necesario de topes y soportes de sensor,
seguln las opciones seleccionadas

« Elequipo de montaje necesario para conectarse a un

transportador XT o XT compacto.
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Modulos de funcion XT — Mddulo de funcion de levantar y girar XTUR P11 (continuacion)

Mddulo de levantar y girar

il 'ié'

|
fE 14.5% 89.5
Amortiguadores J7 l

hidraulicos para

2

5 PL-20
PR Pasador de posicion
- *.
PR PW-95 — 96 23 *+14.5
N/ M N4 — [
] / 11— \ |
|
|

~
[N
N
~
|2
[
=
N
N
N
W
N
-

J
3
\

o amortiguacion terminal | |t ) 190 *-14.5
Ajuste de la altura para — | ) * 54{5
XT y XT compacto
0]
Ajuste de altura: 14,5 mm
Médulo de levantar y girar XTUR P11 ...

Ejemplos de configuracion de modulo de funcion

Parametro Ancho del palet x Altura 1 | Amortiguacién Funcién Control eléctrico
Longitud del palet (mm) de palets
(mm)
PWxPL H1 D F E
Opciones 240%240 Descripcion: <} <
240%320 consulte el B B
320%240 esquema del = =
320%320 madulo ° °
320x400 R
400%320 o |2 o °
400x400 v s 3
*400x480 I 5 5
*400x640 %1% =
*480x400 e (g - =
*480x480 Eo s | T O
*480x640 £ c |8 |o g Z
*640x480 o3 FoR A a =
*640x640 0 s |§ |§ w @
*No para XTUR P11 |4 T 2 |8 |g o £ g
X' o 5 |3 |2 @ o 2
o 2 |2 c S S
IO E £ |2 s 8 3
VS © o o e » »
EOQ = £ 1S £ o) o
gLt n < |< » o 0o
oL o — N o — N o — N
3% 8 B B B R [ @ & &
XTUS P11 D
XTUS P11 |- | |D02 | | | |
XTUL P11 A D F
XTULP11A |- Doo| | |F01 | | |
XTUL P12 PWxPL H1 D F E
XTUL P12 |240x320 0000 D00 | | |F01 | | |E02
XTUR P11 PWxPL D E
XTUR P11  |400%x400 D00 | | | | | |E02

Parametros: consulta la pagina 335.
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Palets

Introduccion

Hay diez tamafios de palets disponibles:
240x240 mm
240%x320 mm
320%x320 mm
320x400 mm
400x400 mm
400x480 mm
400x640 mm
480x480 mm
480x640 mm
640x640 mm

Para dimensiones de palets no estandar, o para otros
materiales de base del palet distintos al acero, se pue-
den solicitar juegos de secciones del bastidor y juegos
de casquillos. Consulte la siguiente pagina.

Especificaciones técnicas

PO

CC

X45

XS

X65

X65P

X85

X85P

« La carga maxima que puede soportar el palet es de XH
80 N por 100 mm de longitud de palet (PL).

« Friccion entre el palety la cadena, p, = 0,3 (en condi- XK
ciones normales).

* Lasiguiente tabla muestra la carga maxima del palet yyp

para cada tamafio de palet.

Dimension (PW x PL) Pesodel palet (kg) Carga maxima en el
palet (kg)
240%240 mm 2,6 17
240%x320 mm 3,5 22
320%240 mm 3,5 16
320x320 mm 4.4 22
320x400 mm 55 24
400%320 mm 55 20
400%400 mm 6,8 23
400%480 mm 8,2 22
400%640 mm 10,8 19
480%400 mm 8,2 22
480%480 mm 9,8 20
480x640 mm 13,0 17
640%400 mm 10,8 19
640%x480 mm 13,0 17
640x640 mm 17,4 13

Vista lateral
Vista superior Vista inferior
iNota!
- PL/10
i b
JeC——10) (O] —C)

[& Flextink

-

~— PL/2 —

PL

Para obtener una buena transicion entre dos transporta-

dores o en una estacion de transferencia, el desplaza-
miento maximo del punto de gravedad no debe
exceder +PL/10.

Especificaciones de materiales

Placa del palet......
Bastidor.................

UHMW-PE

€ FlexLink’ Palets

X180
X300
GR
cs
Eill
WL
WK
XC

XF

Placa de acero de 5 mm 0,1 XD
Conductor eléctrico
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Palets (continuacion)

Palet PWxPL

@12 H7 (4x)

S DS

n
@f
_é

(o]
<
I—g—l;«

N 5 1;3 LI_”—
18 (= |<—36——| |—34»|
17'0* T

W‘ \
PL-0,5 E

PL+10
*

PWxPL | 240%x240 | 240x320 | 320x320 | 320x400 | 400x400 | 400x480 | 400x640 | 480x480 |480x640 | 640x640

_@_
K=
@
©
V
_@__

[/ 0,3 0,5 0,5 0,6 0,6 0,8 0,8 0,8 1,0 1,0

Palet PWxPL mm XTPP PWxPL
Al realizar el pedido, introduzca el ancho del palet y la longitud del palet en lugar de PWxPL en la designacion.

Juego de seccidn del bastidor
Juego de seccion del bastidor de 240 mm 5056945
Juego de seccion del bastidor de 320 mm 5056950
Juego de seccion del bastidor de 400 mm 5056938
Juego de seccion del bastidor de 480 mm 5056940
Juego de seccion del bastidor de 640 mm 5056952

Cada juego contiene dos bastidores, seis casquillos y cuatro placas de deteccién con tornillos. Los bastidores y los
casquillos son adecuados para tornillos tipo MC6S M6x16 (no incluidos). Se necesitan 2 juegos para cada palet.
Para su uso como piezas de repuesto y para montar palets no estandar en combinacion con las placas de palet
suministradas por el cliente.

Juego de casquillos

Cuatro casquillos 5056944 o ‘ o

Para montar palets no estandar junto con placas de palets suministradas por el cliente. Los casquillos estan dise-
flados para un espesor de placa de 5 mm y deben colocarse a presion en orificios de & 16 mm.

354 Palets € FlexLink’



Dispositivos de detencion de palets

Dispositivo de detencion de palets U200

= 20 =

—— 40 —

~ 20 -1

—— 40 —»

Tope neumético, 0—200 kg

Rango de presion: Aire comprimido tratado: 4-8 bares
Conexioén de aire: tubo con diametro exterior de 6 mm

Funcién de separacion:

Apertura: neumatica. Cierre: accionado por resorte.
Se incluye el equipo de montaje.

XTPD U200

Dispositivo de detencion de palets UR

- 42 ——=

Detencién de retorno

Se usa en combinacioén con los dispositivos de deten-
cion de palets XTPD U200, D35 o D100.

!

26,2 ZL
Footd ‘
iR

50
_—1 7

T —

&9

—
f— 8 ———

50

XTPD UR

pacto.

Velocidad

STOP

hacia atras.

9
Carga
o o «
(©F kg
& & 250
l—— 50 —— 200
* 150
9
1 100
28,2 38,5
‘ ‘ 50
o o
/—\‘=
(&F 0
. e 0 5 10 15 20 25 30 m/min
— 50— Carga maxima frente a velocidad de transportador

Para reducir el nivel de ruido, el tope incluye una valvula
de mariposa integrada. El ajuste del acelerador se
puede ajustar con un destornillador.

El diagrama muestra el peso maximo admisible de un
grupo de palets (peso del producto + peso del palet)
gue el dispositivo de detencidn es capaz de detener, en
funcion de la velocidad del transportador.

8.2 La detencion XTPD UR impide que el palet se deslic

En la entrega se incluye el equipo de montaje necesario
para el acoplamiento a un transportador XT o XT com-

€ FlexLink’
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Dispositivos de detencidn de palets (continuacion)

Soporte lateral para detencidn de palets

Fany

Soporte lateral 5055955

El soporte lateral se utiliza con las dimensiones de
palet superiores a 400 mm x 400 mm para minimizar la
fuerza transversal en la guia lateral. En la entrega se
incluye el equipo necesario para el acoplamiento al
transportador.

Dispositivo de detencion de palets, amortiguado

e 755

18,5 ‘47

o m

= o 4
d e

[N)
o X

387 [ s

3= LV af o
76 = - Dt
WIC ] ¥ @
. 282
§
‘ h
—
Tope amortiguado, 0—35 kg XTPD D35

Rango de presion: Aire comprimido tratado: 4-8 bares
Conexidn de aire: tubo con didmetro exterior de 6 mm
Funcion de separacion:

Apertura: neumatica. Cierre: accionado por resorte
Se incluye el equipo de montaje.

Carga

kg
50

45

40

35

30

25

0 } Velocidad
0 5 10 15 20
Carga maxima frente a velocidad de transportador

25 m/min

Para reducir el nivel de ruidos, se deben utilizar las val-
vulas de mariposa (M5). Estas no se incluyen. El dia-
grama muestra el peso maximo admisible de un grupo
de palets (peso del producto + peso del palet) que el
dispositivo de detencién es capaz de detener, en fun-
cion de la velocidad del transportador.
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Dispositivos de detencidn de palets (continuacion) PO

Dispositivo de detencion de palets, amortiguado CcC
— 22 97
1 X45
9 n
’ Ol ! ‘ XS
39
L,ig —= i Carga
—— FOr— 8o X65
28,2 1= kg
‘LF:J— UE 130
@10,2 = X65P
120
95
110 X85
100 X85P
© ® XH
B | — 60
0 ? Velocidad XK
0 5 10 15 20 25 30 m/min
o Carga maxima frente a velocidad de transportador XKP
Tope amortiguado, 0-100 kg XTPD D100 Para reducir el nivel de ruidos, se deben utilizar las val- X180

o - ) vulas de mariposa (M5). Estas no se incluyen. El dia-
Rango de presion: Aire comprimido tratado: 4-8 bares  grama muestra el peso maximo admisible de un grupo
Conexion de aire: tubo con diametro exterior de 6 mm de palets (peso del producto + peso del palet) que el X300

Funcion de separacion: . dispositivo de detencién es capaz de detener, en fun-
Apertura: neumatica. Cierre: accionado por resorte cion de la velocidad del transportador.

Se incluye el equipo de montaje. GR

CS
WL
WK
XC
XF
XD
ELV
CTL
FST
TR
APX

IDX
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Amortiguadores

Amortiguador, paralelo a principal

Perfil del transportador XT
compacto

=1 74

M5

Perfil del transportador XT

i y
(=1 i

XTPA CM35

Amortiguador, 0-30 kg

Nota

El amortiguador se ve influenciado con facilidad por la
presion de otro equipo neumatico. Para evitar esta
interferencia, el amortiguador debe estar conectado a
una vélvula neumatica independiente.

Amortiguador, principal a paralelo

9

M5

Perfil del transportador XT
compacto

i) Wi

| 60
e |
L L | Jlao

Amortiguador, 0-30 kg
PW 240 mm, L=136

PW 320 mm, L=216
PW 400 mm, L=296

XTPA MC35 240 A
XTPA MC35 320 A
XTPA MC35 400 A
PW 480 mm, L=376 XTPA MC35 480 A

PW 640 mm, L=536 XTPA MC35 640 A
En la entrega se incluye el equipo de montaje.

Carga

kg
35

30
25
20

15
10

0 5 10 15 20 25m/min Velocidad

Carga maxima frente a velocidad de

El diagrama muestra el peso maximo admisible de un
grupo de palets (peso del producto + peso del palet)
que el amortiguador es capaz de detener en funcion de
la velocidad del transportador.

El amortiguador neumatico XTPA CM35 se utiliza
cuando es necesario amortiguar y transferir palets de
hasta 30 kg desde un transportador paralelo al trans-
portador principal.

En la entrega se incluye el equipo de montaje.

Rango de presion: Aire comprimido tratado, 4-8 bares
Conexion de aire: tubo con diametro exterior de 6 mm
Funcion de amortiguacion:

Detencién en la posicién inicial: neumatica

Carga

kg
S5

30
25

20
15
10

5

Velocidad
Carga maxima frente a velocidad de transportador

0 5 10 15 20 25 m/min

El diagrama muestra el peso maximo admisible de un
grupo de palets (peso del producto + peso del palet)
gue el amortiguador es capaz de detener en funcién de
la velocidad del transportador.

Rango de presidn: Aire comprimido tratado, 4-8 bares
Conexion de aire: tubo con diametro exterior de 6 mm
Funcién de amortiguacion: Detencidn en la posicion ini-
cial: neumética

Nota.

El amortiguador se ve influenciado con facilidad por la
presién de otro equipo neumatico. Para evitar esta
interferencia, el amortiguador debe estar conectado a
una véalvula neumética independiente.

358 Amortiguadores
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Soportes de sensores

Soporte de sensor tipo V001

39,5
31

~J12 -

Soporte de sensor vertical

El soporte de sensor sujeta un sensor vertical de

XTPB V001

Soporte de sensor, tipo V003

¢
o
BB

65

Soporte de sensor de posicion
vertical XTPB V003

El sensor de posicion cuenta con una gama ampliada y
estd montado en el exterior del perfil de un transporta-

proximidad de & 12mm.
En la entrega se incluye el equipo de montaje.

@ 12 mmy se puede montar en el tope XTPD U200y el No se incluye el detector de proximidad.
tope amortiguado XTPD D35.

En la entrega se incluye el equipo de montaje.
No se incluye el detector de proximidad.

Soporte de sensor, tipo V002

32—

e 22 —y

39

o7

f
e

@0
©0 e

]

40

Soporte de sensor tipo HO01

f—25 —

—— glzr_,

© ©
39 4

—— 20 — —l 13 -

Soporte de sensor horizontal XTPB HO001

dor XT o XT compacto. Para su uso con un detector de

El soporte de sensor sujeta un detector de proximidad
horizontal de & 12 mm y esta montado en el exterior

del perfil de un transportador XT o XT compacto.
En la entrega se incluye el equipo de montaje.

El sensor de proximidad no esta incl&ido.
Soporte de sensor vertical El sensor de proximidad horizontal (&) 12 mm) debe
F _ AUE YOOZ contar con una distancia de deteccion minima de 5 mm
El soporte de sensor sujeta un sensor vertical de respecto de la placa de deteccion de acero del palet.
(J 12 mmy se monta en el interior del perfil. Ejemplo: La distancia de deteccidn efectiva para SICK
En la entrega se incluye el equipo de montaje. (rango de deteccion IM12 de 8 mm) es de 6,48 mm.
No se incluye el detector de proximidad Esto se calcula como sigue: 8 mm x 0,81*.
Campo de deteccion util = 0,81x campo de deteccién
nominal.
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Unidades de transferencia neumatica

Transferencia neumética tipo M1

7
=
!
14 1 1
(<] (<]
—— O O
Ir 1l
352
HE TEL]
[T e |
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U] B w
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[HELE JUTGT
‘ C_C ‘
L

Transferencia neumatica tipo M1*
Cadena estandar, 50 Hz
Cadena estandar, 60 Hz
Cadena conductora, 50 Hz XTPT PWxPL-03
Cadena conductora, 60 Hz XTPT PWxPL-04

Al realizar el pedido, introduzca la dimension del palet
en lugar de PWxPL en la designacion.

*Para las siguientes dimensiones de palets (PWxPL):
240x240: C-C=210, W=169, L=259
240x320: C-C=290, W=169, L=339
320%240: C-C=210, W=249, L=259

XTPT PWxPL-01
XTPT PWxPL-02

Carga

kg
35
30

25

Con amortiguador
20
15
10

5 Sin amortiguador

0 5 10 15 20 25 30 m/min Veloci-

Carga maxima frente a velocidad de transportador

Unidad de Tipo Motor de Motor de
transferencia 240V 50 Hz 115V 60 Hz
XTPT 240%x240-... M1  S8R25GX-T1 S8R25GE-T1
XTPT 240x320-... M1  S8R25GX-T1 S8R25GE-T1
XTPT 320x240-... M1  S8R25GX-T1 S8R25GE-T1

Conectores para los detectores de
proximidad M8 (2x)

Conector para el cable del motor
(monofasico)

Conexiones neumaticas & 6 mm 3 .
(2%) Valvulas de mariposa (2x) =

i~ Contenidodelaentrega ———7
St
7]
SE
7]

Valvulas de mariposa (2x)

t
[—¥

14 12

513

Valvula 5/3
Posiciéon media presurizada

Conector del cable del motor

El conector para el cable del motor es una insercién
macho de 3 polos con un alojamiento para la insercion.
Para la conexion se necesita una insercion hembra de
3 polos con una cubierta para la insercién y una tapa
roscada para la cubierta (FlexLink no los suministra).
El tipo adecuado es Weidmdiiller 1498200000 (engaste),
1788520000 (cubierta) y 13-08080521 (tapa roscada
M20) o equivalente.

El diagrama muestra el peso maximo admisible de un
palet (peso del producto + peso del palet) que el disposi-
tivo de transferencia es capaz de detener, en funcién de
la velocidad del transportador. Este diagrama se aplica
al tipo de transferencia M1, M2 y L.
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Unidades de transferencia neumatica (continuacion)

Transferencia neumatica tipo M2

i

i
14 H

=

— EAL TR

AT T I T T T T T TT T
B T

Transferencia neumatica

tipo M2*

Cadena estandar, 50 Hz
Cadena estandar, 60 Hz
Cadena conductora, 50 Hz XTPT PWxPL-03
Cadena conductora, 60 Hz XTPT PWxPL-04

Al realizar el pedido, introduzca la dimension del palet

XTPT PWxPL-01
XTPT PWxPL-02

en lugar de PWxPL en la designacion.

*Para las siguientes dimensiones de palets (PWxPL):
320x320: C-C=290, W=249, L=339
320x400: C-C=370, W=249, L=419
400x320: C-C=290, W=329, L=339
400x400: C-C=370, W=329, L=419
400x480: C-C=450, W=329, L=499
400x640: C-C=610, W=329, L=659

Unidad de Tipo Motor de Motor de
transferencia 240V 50 Hz 115V 60 Hz
XTPT 320%320—... M2  S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 320x400—-... M2  S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 400%320—... M2  S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 400x400—-... M2  S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 400x480—... M2  S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 400%640—... M2  S9R40GXH-T S9R40GEH-T

Conector para
el cable del
motor
(monofasico)

Conectores para los detecto-
res de proximidad M8 (2x)

t

(2¥)

i ——Contenido de la entrega ———7

Vélvulas de mariposa

Conexiones neumaticas
&6 mm (2x)

A

m al |2

12

513
Valvula 5/3
Posiciéon media presurizada

¥

Liljj

Valvulas de mariposa (2x)

Conector del cable del motor

El conector para el cable del motor es una insercién
macho de 3 polos con un alojamiento para la insercion.
Para la conexion se necesita una insercion hembra de
3 polos con una cubierta para la insercién y una tapa
roscada para la cubierta (FlexLink no los suministra).
El tipo adecuado es Weidmiiller 1498200000 (engaste),
1788520000 (cubierta) y 13-08080521 (tapa roscada
M20) o equivalente.
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Unidades de transferencia neumatica (continuacion)

Transferencia neumética tipo L

v 7

14

)

(oo}

o

=

B A e

P=r=Y

—

|

S Unidad de Tipo Motor de Motor de
transferencia 240V 50 Hz 115V 60 Hz
o o XTPT 480%x400-... L S9R40GXH-T S9R40GEH-T
o (e}
XTPT 480%x480-... L S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 480%x640-... L S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 640x400-... L S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 640x480-... L S9R40GXH-T S9R40GEH-T
XTPT 640%x640—... L S9R40GXH-T S9R40GEH-T
© O
o ©
L - ]
===
H Conexiones neumatica
r B @ 6 mm (4x)
i 1]
=] L Valvulas de
mariposa (4x)

L \

Conectores para los detectores
de proximidad M8 (4x)

Conector para el cable del motor
u -~ . (monofasico)

L=

O L L L L L T T T T T T T T T T
e e e e e R e i

Cc-C

Transferencia neumatica

tipo L*

Cadena estandar, 50 Hz
Cadena estandar, 60 Hz
Cadena conductora, 50 Hz XTPT PWxPL-03
Cadena conductora, 60 Hz XTPT PWxPL-04

Al realizar el pedido, introduzca la dimension del palet

——-Contenido de la entrega ——--
Gl
vy P
Gl
i
XTPT PWxPL-01
XTPT PWxPL-02 * —
ANz e
Valvula 5/3 Valvulas de mariposa (4x)

Posicion media presurizada

en lugar de PWxPL en la designacion.

*Para las siguientes dimensiones de palets (PWxPL):
C-C=370, W=405, L=439
C-C=450, W=405, L=519

480x%400:
480x480:

Conector del cable del motor

El conector para el cable del motor es una insercion
macho de 3 polos con un alojamiento para la insercion.

480x%640: C-C=610, W=405, L=679 Para la conexion se necesita una inserciéon hembra de 3
640%x400: C-C=370, W=565, L=439 polos con una cubierta para la insercion y una tapa ros-
640%x480: C-C=450, W=565, L=519 cada para la cubierta (FlexLink no los suministra). El
640x640: C-C=610, W=565, L=679 tipo adecuado es Weidmiiller 1498200000 (engaste),
1788520000 (cubierta) y 13-08080521 (tapa roscada
M20) o equivalente.
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Estacion de posicionamiento de palets PO
Estacion de posicionamiento de palets CcC
] 212 XT e
T ***************************** X45
wo (CITE b XS
A p=--ad === ,;};;;;:}
L - W < X65
mp & mm =]
X65P
=—455—
— ,i[‘ — XT compacto | X85
},,7777? «j,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,},,}71 *1,5
TM‘J X85P
4 gé;——’@,i, ’_’D?]’_’@@@E .
gﬁ(ﬁﬁﬂf 777777777 ] ] \% La estacién de posicionamiento consta de cilindros de XH
i , " , posicionamiento, incluidos pasadores y bridas. Puede
U 99,5 que los palets mas grandes requieran una fuerza de XK
elevacion adicional. Se dispone de un juego de unidad
de elevacién 5055802 que contiene dos unidades de
- elevacién sin pasadores guia. XKP

Estacion de posicionamiento XTPX P11 A

Consulte el capitulo “Médulo de funcién de posiciona-
miento P11 A”, en la pagina 349, para obtener informa-
cion acerca del moédulo de funcién de posicionamiento.

Juego de unidad de elevacion

Rango de presion, aire comprimido tratado: 4—8 bares
Conexion de aire: 2x6 mm para el didmetro externo de X180
la tuberia

Altura de elevacion de palet: 1,5 mm

Fuerza vertical maxima por cilindro a 0,6 MPa: 544 N x30(

Se incluyen las valvulas de mariposa y el equipo de

montaje necesario para acoplarse a un transportador

XT o XT compacto. GR
CS

WK
XC
XF
XD
ELV
Juego de unidad de eleva-
cion 5055802 CTL
El juego consta de dos unidades de elevacion sin pasa-
dores guia. Para utilizar con palets grandes FST
(PW o PL >400 mm).
Sensores adecuados: SICK, sensor de cilindro magné- TR
tico MZT1-03VPS-KRO, cable DC 3.
APX
IDX
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Unidad de levantar y posicionar

Unidad de levantar y posicionar
PW-95
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Unidad de levantar y posi-

cionar XTPX P12 PWxPL

Al realizar el pedido, introduzca la dimension del palet
en lugar de PWxPL en la designacion.
Ejemplo: XTPX P12 320x320.

Este producto se encuentra disponible para todas las
dimensiones de palets XT.

Para mas informacién, consulte “Mddulo de funcién de
levantar y posicionar” en la pagina 351.

Hay disponibles dos tipos de bastidor de soporte, S20y
S21, para las diferentes opciones de montaje.

Bastidor de soporte S21
PW 225
N ﬁ; L3R A _ _
X =p=d A E :
Y —— vy
: © ©
Bastidor de soporte S21 XTUFE S21 PW

Al realizar el pedido, introduzca el ancho del palet en
lugar de PW en la designacién. Ejemplo: XTUF S21
320.

Carga maxima
N -~
1000+

800

600+

400+

200+

0 " 50 100 150 mm
Distancia desde el palet hasta el punto en el que se aplica la carga

La unidad de levantar y posicionar consta de una placa
gue se puede elevar con un cilindro neumatico. La
placa cuenta con dos pasadores de posicionamiento.
La unidad se puede suministrar con placas superiores
adaptadas para las 15 dimensiones estandar de palets.
Fuerza méxima de elevacion en el centro (0,6 MPa):
1.177 N

Altura de elevacién: 0—225 mm (ajustable)

Frecuencia de repeticion de posicionamiento en las
direcciones x e y: £0,05 mm

Nota (se aplica a la opcién F01). Para evitar la influen-
cia de los movimientos del transportador, acople el
transportador a un soporte de referencia.

Se recomienda proteger la unidad para proteger a las
personas del riesgo de las mordazas.

Bastidor de soporte S20
T e, b M m}"\*j

N
1N/ T 1 /
= [
‘\/,<\x‘ I
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245 15
1ZENII
/Y
Bastidor de soporte S20 XTUF S20 H1

Al realizar el pedido, introduzca la altura de la superficie
de la cadena sobre el nivel del suelo en lugar de H1 en
la designacion.

Ejemplo: XTUF S20 570.

364 Unidad de levantar y posicionar
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Unidad de levantar y girar

Unidad de levantar y girar
PW-75

PW-95
M

Unidad de levantar y girar

Al realizar el pedido, introduzca la dimension del palet
en lugar de PWxPL en la designacion.
Ejemplo: XTPR 320x320.

Este producto se encuentra disponible para dimensio-
nes PW y PL de hasta 400 mm.

Para més informacién, consulte “Modulo de funcién de
levantar y girar” en la pagina 351.

XTPR PWxPL

Bridas de soporte

Peso maximo del palet
kgq
30+

20+

104

0 © 50 100 150 mm

Distancia del centro de gravedad al centro del palet
La unidad de levantar y girar consta de una placa que
se puede elevar y girar 180°. La placa cuenta con dos
pasadores de posicionamiento. La unidad se monta en
las ranuras en T en el lado interno de los perfiles del
transportador.
La unidad de levantar y girar se encuentra disponible
con una placa superior adaptada para siete dimensio-
nes de palet estandar de hasta 400 mm x 400 mm.
Fuerza maxima de elevacion centrada (0,6 Mpa): 340 N
Momento de masa maximo de inercia: 0,55 kgm
Angulo de rotacién: 180°.
Altura de elevacion: 17 mm
Peso: 13,2 kg

Brida para los perfiles XT

T TS~
Vi)
N 7
S

1o~
Y —

Brida de anclaje

f— 40 —=

T
0

n

'S

4

L] &

170

PO

cC

X45

XS

X65

X65P

X85

X85P

XH

XKP

X180

X300

GR

CS

WK

XC

XF

ELV

CTL

FST

TR

APX

IDX

Brida para los perfiles, XT 5052899 \ il
Montaje: MC6S 8x14 (4), XCAN 8 (4) I
Brida de soporte de perfil para XT compacto Brida de anclaje XCFA 170 S
. L El soporte se suministra con el equipo necesario para
44 el acoplamiento al soporte del transportador. Las bridas
no incluyen las fijaciones para el anclaje.
| © o
103 -— -
% _
Brida de soporte de perfil, XT com-
pacto 5052621
Montaje: ISO 4762 M6x 10 St 8.8 (2), XFAN 6 (2),
MC6S 8x14 (2), XCAN 8 (2)
Unidad de levantar y girar 365
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Juegos de rodillos

Juegos de rodillos de 45 mm

O

¢ @
¢ @

42 45

Juegos de rodillos de 45 mm 5050117

El juego consta de dos puentes de rodillos y el equipo
de montaje necesario.

Juegos de conexidn

Juegos de rodillos de 65 mm

O 0O O

o o
o O

65

— 42—

Juegos de rodillos de 65 mm 5049865

El juego consta de dos puentes de rodillos y el equipo
de montaje necesario.

Juego de conexion, de extremo a extremo

L1

Juego de conexién, un par 5049594

Para transferencias en linea desde una
unidad de traccion con motor de montaje
lateral (izquierda/derecha).
|I| XTUC 51 .../XTUC 52 ...
XT a XT (No puede usarse con XT compacto)

iNota! El juego de conexién no se suminis-
tra con el médulo.

Juego de conexion, de extremo a extremo

L1

.
e

Juego de conexién, un par 5050564

¢ Para transferencias en linea desde las uni-
dades de traccién con motor de montaje
intermedio.
|I| XTUC 51 .../XTUC 52 ...
XT a XT (No puede usarse con XT compacto)

iNota! El juego de conexién no se suminis-
tra con el modulo.

366 Juegos de rodillos € FlexLink’



Juegos de conexidn (continuacion)

Juego de conexion, de extremo a lado/de lado a
extremo

Juego de conexidn (cuatro sopor-

tes) 5050034

Se incluyen los accesorios de montaje.

; b

—.
XT a XT compacto

XT compacto a XT
XT compacto a XT compacto XT compacto a XT compacto

|

Juego de conexion, extremo a lado/extremo a extremo

L1 t ILil—

Juego de conexion, un par

5053199

Para transferencias en linea o perpendiculares desde la
unidad de tracciéon con motor de montaje lateral

Juego de conexion, extremo a lado/extremo a extremo

i |
5053201

Para transferencias en linea o perpendiculares desde una
unidad de tracciéon con motor de montaje intermedio.
Incluye bridas para las dos alternativas.

I

XT a XT XT a XT compacto
XT a XT compacto

Juego de conexién, un par

Puente de rodillos (par)

(izquierda/derecha). Incluye bridas para las dos alternati- 545
vas. XTUC 51 .../XTUC 52 ...: éf )
iNota! El juego de conexién de extremo a extremo no se :
suministra con el médulo. h
48 36
$_> ﬁ \
4
= LEEEEE
L4
XT a XT XT a XT XT a XT compacto
XT compacto a XT XT a XT compacto XT compacto a XT A }
AR 30
7 e ) (O
75 \ /5.8
f \ 5,8
@11 i
Puente de rodillos, un par 5054947
Cada uno de los dos puentes (5053729) cuenta con cuatro
filas de rodillos.
Los puentes de rodillos se incluyen en los juegos de
conexion.
€ FlexLink’ Juegos de conexién 367
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Productos para cadenas

Cadena plana, XT

85
3,5 I

£l

Cadena plana, longitud: 5 m

Paso de 25,4 mm
Cadena estandar (POM B) XTTP 5
Juego de eslabones estandar** 5056659
Cadena conductiva (POM B COND) XTTP 5 EC
Juego de eslabones conductores** 5056660

*Para su uso con un rail de deslizamiento conductor.
**El juego contiene 10 eslabones, 10 bulones,
10 pasadores de acero

Cadena plana, XT compacta

3 |‘_35_712}7__-_.lfl__
b H [ .{’__._.|E|._._

Cadena plana, XT compacta

Paso de 12,7 mm. Sélo para transpor-

tador recto (XT Compacto).
Longitud: 3 m
Cadena estandar (POM B) 5045028
Juego de eslabones estandar** 5056662
Cadena conductiva
(POM B COND)* 5051585
Juego de eslabones conductores** 5056664
Cadena ISD (POM B ISD NAT)* 5046328
Juego de eslabones ISD** 5056663

*Para su uso con un rail de deslizamiento conductor.
**E| juego contiene 10 eslabones, 10 bulones,
10 pasadores de acero

Herramienta para insertar los pasadores de la cadena

Herramienta para insertar los pasa-

dores
XS-X65-XT XLMJ 4
XS-X65-XT, version PRO* XLMJ 4 P
Para cadenas FlexLink XT, XTTP 5, XTTP 5 ECy
6045771.

*Se recomienda este producto para los usuarios fre-
cuentes.

368 Productos para cadenas
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Productos de perfil del transportador

XT

XT compacto

PW + 15 mm

PW + 2 mm

PW - 30 mm

PW - 75 mm
Type A

__//
—//

PW+15

PW+ 2
PW-30

PW-75

Perfil del transportador

45

C o

x|

Ll

Perfil

Longitud: 3 m (3.030 £5 mm)
Longitud segun pedido
(30—3000 mm)

XTCB 3
XTCB L

160

M8

Juego de regletas de conexion

Acero, galvanizado 5053503

Juego con dos regletas de conexion. Se incluyen los
tornillos sin cabeza M8. No sirve para perfiles XT com-

pacto

Perfil del transportador, XT compacto

45

Perfil, XT compacto

Longitud: 3 m 5045025

€ FlexLink’
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Productos de perfil del transportador (continuacion)

Seccion del perfil del transportador de 240 mm
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Tramo de perfil (montado) para
palets de 240 mm de ancho
Longitud: 3 m £1,5 mm XTCB 3D210
Longitud segun pedido XTCB LD210

(0,18-3 m)

Seccion del perfil del transportador de 320 mm

Seccion del perfil del transportador de 480 mm
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Tramo de perfil (montado) para

palets de 480 mm de ancho
Longitud: 3 m £1,5 mm
Longitud segun pedido
(0,18-3 m)

XTCB 3D450
XTCB LD450

Seccion del perfil del transportador de 640 mm

565+0,5
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Tramo de perfil (montado) para
palets de 320 mm de ancho
Longitud: 3 m £1,5 mm XTCB 3D290
Longitud segun pedido XTCB LD290

(0,18-3 m)

Seccion del perfil del transportador de 400 mm

Bl r
1A [ ( N
EE@ ) ) 3}55
LT (1]
325+0,5
. 370 |
L
hh i
Tramo de perfil (montado) para
palets de 400 mm de ancho
Longitud: 3 m £1,5 mm XTCB 3D370
Longitud segun pedido XTCB LD370

(0,18-3 m)

Tramo de perfil (montado) para

palets de 640 mm de ancho
Longitud: 3 m £1,5 mm
Longitud segun pedido
(0,18-3 m)

XTCB 3D610
XTCB LD610

370

Productos de perfil del transportador
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Herramientas y accesorios, perfil 44x44

Perfil 44 mm x 44 mm con tres ranuras en T

Perfil 44 mm x 44 mm con tres
ranuras en T
Aluminio, anodizado
Longitud: 3 m (3.030 £5 mm)
Longitud segun pedido
(30—3000 mm)

Conector de ranura en T para perfil 44x44

M8
A =
1

="

—1J12 —

Conector de ranuraen T

Acero, galvanizado XCEC 12

Herramientas y accesorios, perfil 30x30

XCBL 3x44 T3
XCBL Lx44 T3

Util de taladrado para conector de ranuraen T

Util de taladrado @ 10/18,25 mm  XCAD 10/18

Inserto de taladrado @ 12,2 mm
(para conector de ranura en T)

extremo del perfil.

Extraiga el inserto de taladrado de 10 mm con el (til de

taladro e instale el inserto de 12,2 mm.

18x16 12,2

Para utilizar al taladrar un orificio de 12 mm para el
conector de ranura en T XCEC 12, situado a 22 mm del

Perfil de 30 mm x 30 mm

Perfil de 30 mm x 30 mm
Aluminio, anodizado
Longitud: 3 m (3.030 £5 mm)
Longitud segun pedido
(30—-3000 mm)

Utilizado para XT compacto

XFBM 3x30
XFBM Lx30

Horquilla de fijacién para perfil 30x30
=
@12

eI
=158

Conjunto de horquilla de fijacion
Longitud: 30 mm XFAF 30

D

Util de taladrado para horquillas de fijacion

Util de taladro para horquillas de
fijacion (& 12,2 mm) XFAD 12

Para utilizar al taladrar un orificio de 12 mm para la hor-
quilla de fijacién XFAF 30, situada a 20 mm del extremo

del perfil.

€ FlexLink’
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Railes de deslizamiento

Rail de deslizamiento (A)

Rail de deslizamiento (A)
Longitud: 25 m

PA-PE (Gris) XTCR 25 H
UHMW-PE (Blanco) XTCR 25 U
UHMW-PE + carbono (conductor)
(Negro) XTCR 25 E
Rail de deslizamiento/perfil guia (B)
Rail de deslizamiento/perfil guia (B)
Longitud: 3 m
PA-PE (Gris) XTCR 3 HB
UHMW-PE (Blanco) XTCR 3 UB
UHMW-PE + carbono (conductor)
(Negro) XTCR 3 EB

Herramientas del rail de deslizamiento

Remaches de aluminio de 3 mm

XLAH3x6 T
ﬁ i

Remaches de aluminio de 3mm XL AH 3x6
Nota. La cantidad solicitada debe ser multiplo de 250

Mas informacion

Para obtener méas informacion acerca de los railes de
deslizamiento, consulte el documento que viene por
separado “Instrucciones del rail de deslizamiento XT".

Util de taladrado para railes de deslizamiento

L [

Util de taladrado para railes de

Herramienta de remaches

Herramienta de remaches 3923563

deslizamiento 3923584
Herramienta de montaje para el rail de deslizamiento
Herramienta de montaje para el
rail de deslizamiento XTMR 160 A

372 Railes de deslizamiento € FlexLink’



Unidades de traccion terminal

Unidad de traccion terminal LNPD
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Unidad de traccion terminal,
izquierda
50 Hz 230/400 V

Unidad de traccion terminal RNPD
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Unidad de traccion terminal, derecha
50 Hz 230/400 V
60 Hz 230/460 V

XTEB # RNPD%
XTEB # RNAPD%

XTEB # LNPD% Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm.

60 Hz 230/460 V XTEB # LNAPD% Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la desig-
Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm. IS (G Gt/ 2e 0 .
Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la desig-  Introduzca la velocidad deseada en lugar de # en la desig-
nacién. C-C=PW-30. ggcﬁons B ol
Introduzca la velocidad deseada en lugar de # en la desig- Zo - BOF ors DTN
T 60 Hz: 6-10-16-20 m/min. y
50 Hz: 5-10-15-20 m/min Se incluyen regletas de conexion.

60 Hz: 6-10-16-20 m/min. Fuerza de traccion maxima: 1.250 N a 5 m/min.
Se inc]uyen regletas de conexion Ejemplo de designacion: XTEB 20 RNAPD450 es una uni-
Fuerza de traccién maxima: 1.250 N a 5 m/min. dad de traccion de 60 Hz para palets de 480 mm de ancho
Ejemplo de designacién: XTEB 15 LNPD370 es una uni- funcionando a 20 m/min.
dad de traccion de 50 Hz para palets de 400 mm de ancho -
funcionando a 15 m/min. Juego de barra de torsion
|
- f i
‘ f
o 1O
o |
w (L =
o O 1
o @58
Juego de barra de torsion para la
unidad de traccion terminal 5050028
Se incluye la barra de torsién, tornillo, arandela, llave
paralela delgada y manguito
Unidades de traccion terminal 373
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Unidad de traccién terminal, traccion central

Unidad de traccion terminal, traccion central
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Unidad de traccién terminal, trac-

cion central
50 Hz 230/400 V XTEB # MNPD%
60 Hz 230/460 V XTEB # MNAPD%

Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm.

Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la desig-
nacién. C-C=PW-30.

Introduzca la velocidad deseada en lugar de # en la desig-
nacion:

50 Hz: 5-10-15-20 m/min.

60 Hz: 6-10-16-20 m/min.

Se incluyen regletas de conexion.

Fuerza de traccion maxima: 1.250 N a 5 m/min.

Ejemplo de designacién: XTEB 10 MNPD290 es una uni-
dad de traccion de 50 Hz para palets de 320 mm de ancho
funcionando a 10 m/min.

Unidad de traccién terminal, traccion central, pesada

327
80

Motor con freno

s o ey ey

c-C C-C +75

s e

Unidad de traccion terminal, trac-

cion central, pesada
50 Hz 230/400 V XTEB # HMNPD%
60 Hz 230/460 V XTEB # HMNAPD%

Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm.

Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la desig-
nacion. C-C=PW-30.

Introduzca la velocidad deseada en lugar de # en la desig-
nacion:

50 Hz: 5-10-15 m/min.

60 Hz: 6-10-16 m/min.

Se incluyen regletas de conexion.

Fuerza de traccion maxima: 1800 N a 5 m/min.

Ejemplo de designacion: XTEB 6 HMNAPD210 es una
unidad de traccion de 60 Hz para palets de 240 mm de
ancho funcionando a 6 m/min.

Juego de barra de torsion

Juego de barra de torsién para la unidad

de traccion terminal, traccién central 5050380
Juego de barra de torsién para la unidad
de traccion terminal, traccion central,
pesada 5050459
374 Unidad de traccién terminal, traccién central € FlexLink’



Unidades de traccién catenaria

Unidad de traccién catenaria LNPD Unidad de traccién catenaria RNPD
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Unidad de traccion catenaria, Unidad de traccion catenaria, derecha
izquierda 50 Hz 230/400 V XTEC # RNPD%
50 Hz 230/400 V XTEC # LNPD% 60 Hz 230/460 V XTEC # RNAPD%
60 Hz 230/460 V XTEC # LNAPD%  Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm.

Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm.
Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la desig-

nacién. C-C=PW-30.

Introduzca la velocidad deseada en lugar de # en la desig-

nacion:
50 Hz: 5-10-15-20 m/min.
60 Hz: 6-10-16-20 m/min.

Se incluyen regletas de conexion.

Fuerza de traccion maxima: 1.250 N a 5 m/min.
Ejemplo de designaciéon: XTEC 6 LNAPD610 es una uni-
dad de traccién de 60 Hz para palets de 640 mm de ancho

funcionando a 6 m/min.

Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la
designacion. C-C=PW-30.

Introduzca la velocidad deseada en lugar de # en la desig-

nacion:

50 Hz: 5-10-15-20 m/min.
60 Hz: 6-10-16-20 m/min.
Se incluyen regletas de conexion.
Fuerza de traccién maxima: 1.250 N a 5 m/min.

Juego de barra de torsion

258

Juego de barra de torsion para la unidad
de traccion catenaria

Se incluye la barra de torsion, tornillo, la arandela, el man-
guito, la llave paralela delgada, el tornillo y la arandela M8x40

5050685

Ejemplo de designacion: XTEC 5 RNPD370 es una uni-
dad de traccion de 50 Hz para palets de 400 mm de ancho
funcionando a 5 m/min.

€ FlexLink’
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Unidad de reenvio terminal Banda de cobertura

Unidad de reenvio terminal Banda de cobertura

| 55 =] [~— 80 —= 322

[O) —C)}

147,6

Unidad de reenvio terminal
(simple)
Longitud: 320 mm XTEJ 320
Se deben pedir dos unidades de reenvio para un trans-

portador con cadena de retorno.
Se incluyen regletas de conexion.

Banda de cobertura
Longitud: 25 m
Longitud segun pedido

XTSB 25
XTSB L

Curvas anti-friccion

Curva anti-friccion, 90° Curva anti-friccion, 180°

Pl R138

R115

R115 ~— C-C —

Curva anti-friccion, 180° XTBH180R150D%
Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm.

l—— C_C —]
Curva anti-friccion, 90° XTBH 90R150D%
Para PW 240, 320, 400, 480, 640 mm.

Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la
designacion. C-C=PW-30.

Se incluyen regletas de conexion.

Ejemplo de designacion: XTBH 90R150D450 es una
curva anti-friccién de 90° para palets de 480 mm de

ancho.

Introduzca el valor C-C deseado en lugar de % en la
designacion. C-C=PW-30.

Se incluyen regletas de conexion.

Ejemplo de designacion: XTBH 180R150D210 es una
curva anti-friccién de 180° para palets de 240 mm de
ancho.
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Cubierta de rueda para curva anti-friccion

Cubierta de rueda para X65/XL, XT, X85, XH

Cubierta de rueda para X65/XL, XT,

X85, XH 5112246
(Se incluye un par de cubiertas de rueda

5112244 y 2 tornillos ISO 7049

4,2 x 6,5-C-H-A2K)

Ll

XL "_ 85 | xH ( N \
i \ g
. ‘ E <
Marcadores para realizar el
corte y el ajuste de un sistema
transportador en especifico.
Ejemplo: Para colocar la cubierta de rueda en un

sistema X85, corte la parte marcada XH (vea la figura A).
Para colocar la cubierta de rueda en un sistema XT,
corte las partes marcadas como X85 y XH.

Curvas verticales

Curva vertical, 5°

-— 186 —-
Curva vertical, 5° XTBV 5R300
Se incluyen regletas de conexion.
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Componentes para perfiles guia

Soportes fijos para perfil guia Tapa, 15 mm
—28— I. E—
1
77777777777 |
S
67 Tapa, 15 mm XLRE 15
e La cantidad solicitada debe ser multiplo de 10

36— — 44—1__

Soportes fijos para perfil guia XLRB 16x42 C
Montaje en perfil: XLAT 17, XLAN 8, BRB 8,4%16

Perfil guia exterior para curva de 90°

| i n

Perfil guia exterior para curva de 90°

Para PW 240 mm, R=387,5 5049933
Para PW 320 mm, R=467,5 5049931
Para PW 400 mm, R=547,5 5049934
Para PW 480 mm, R=627,5 5055516
Para PW 640 mm, R=787,5 5055518

Perfil guia exterior para curva de 180°

(] ‘ ]

Perfil guia exterior para curva de 180°

Para PW 240 mm, R=387,5 5049841
Para PW 320 mm, R=467,5 5049842
Para PW 400 mm, R=547,5 5049843
Para PW 480 mm, R=627,5 5055515
Para PW 640 mm, R=787,5 5055517
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Componentes para perfiles guia (continuacion) PO
Perfil guia interior para curva de 90° Perfil guia interior para curva de 180° CC
T ‘ T e — X45
XS
P X65
P [ L1 X65P
X85
X85P
XH
Perfil guia interior para curva de 90° Perfil guia interior para curva
Para PWxPL=240x240, A=180 5055552 de 180° XK
Para PWxPL=240x320, A=182 5055557 Para PWxPL=240x240, A=180 5055556
Para PWxPL=320x240, A=180 5055552 Para PWxPL=240x320, A=182 5055558
Para PWxPL=320x320, A=183 5055559 Para PWxPL=320x240, A=180 5055556 XKP
Para PWxPL=320x400, A=243 5055562 Para PWxPL=320x320, A=183 5055560
Para PWxPL=400x320, A=187 5055559 Para PWxPL=320x400, A=243 5055563 X180
Para PWxPL=400x400, A=257 5055610 Para PWxPL=400x320, A=187 5055560
Para PWxPL=400x480, A=282 5055564 Para PWxPL=400x400, A=257 5055611 X300
Para PWxPL=400x640, A=432 5055566 Para PWxPL=400x480, A=282 5055565
Para PWxPL=480x400, A=257 5055610 Para PWxPL=400x640, A=432 5055567
Para PWxPL=480x480, A=243 5055562 Para PWxPL=480x400, A=257 5055611 GR
Para PWxPL=480x640, A=468 5055608 Para PWxPL=480x480, A=243 5055563
Para PWxPL=640x400, A=183 5055559 Para PWxPL=480x640, A=468 5055609 cS
Para PWxPL=640x480, A=257 5055610 Para PWxPL=640x400, A=183 5055560
Para PWxPL=640x640, A=390 5055568 Para PWxPL=640x480, A=257 5055611
Para PWxPL=640x640, A=390 5055569

Utilizar juego de acoplamientos 5055684.
Utilizar juego de acoplamientos 5055684.

Juego de acoplamientos para perfiles guia
5 / XC

~
XF

}.
g
XD
ELV

Juego de acoplamientos para per-
files guia

WK

e
i

5055684 CTL

El juego consta de dos combinaciones de acoplamien-
tos y del equipo de montaje necesario. Se necesita un FST
juego para cada perfil de guia.

TR
APX

IDX
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